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z SG-MAX Kit.-t 2002-ben alapitot-

tuk. Céglnk kuldetése intelligens
egyedi megolddsok fejlesztése az infor-
matika és az automatizdlds terdletén.
Szerzett tapasztalatainkra, féként a neu-
ronhdlok fejlesztésében elért eredménye-
inkre famaszkodva 2009-ben kezdfink el
szervizrobotok fejlesztésevel foglalkozni.
A piaci lehetGségeket is szem elétt tartva
végul a kerekeken guruld, autoném mobil
robotok mellett dontottlink, melyek kilon-
féle szallitdsi, manipuldcids, logisztikai
vagy éppen 6rzé-védd feladatok elvégzé-
sére alkalmasak.
Robofjaink kamerdkkal, ultrahangos- és
infraérzékeldkkel, wifi kapcsolattal, navi-
gacios rendszerrel vannak ellatva, 6nallo-
an, biztonsdgosan, akaddlyokat kikertlve
tudnak kdzlekedni, kbnnyedén betanitha-
toak Uj feladatok elvégzésére. Képesek
mind human-robot, mind robot-robot infer-
akciora.

JARORROBOTOK

A biztonsdgtechnikai szekfornak az Uj
eszkozok alkalmazdsa sordn folyamato-
san Uj kihivasokkal kell szembenéznie egy
allando fejlédési és alkalmazkoddsi folya-
matban. Ez a fejlédési folyamat szoros
kapcsolatban van az Uj technoldgiai viv-
manyok megjelenésével. A rendelkezésre
all6 technikai eszkdzok és az Uj technolo-
giai vivmanyok lehet6vé teszik a bizfon-
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Forradelni Gjités oz rzés-védelemben:
jarorézés autonom robotjarmuvekkel

Az utdbbi hénapokban két alkalommal is volt szerencsénk taldlkozni aldbbi cik-
kiink hésével a Sentinel jarérrobottal és fejlesztd ttdréivel. Mondhatjuk ezt batran,
hiszen a mi szakmdankban a robottechnika megjelenése forradalmi Gjdonsdg. Az
MBVE Konferencidn, illetve siimegi Robotshow rendezvényen bepillanthattunk a
biztonsagtechnikai high tech jévéjébe. A technikat Szabd Sandor mutatja be olva-

séinknak
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Jdrérrobot a Robotshown

sdgtechnikai rendszerek hatékonysdga-
nak javitdsat.

A XXI. szdzad Uj technoldgidinak kdszdn-
hetéen megjelentek a szervizrobotok, va-
lamint ezek biztonsdgi alkalmazdsai is.

A szervizrobotok egyik legfontosabb alkal-
mazasi ferllete lehet a bizfonsagtechni-
ka.

A jarérrobotok intelligens felderité rend-
szerekkel és specidlis szenzorokkal fel-
szerelt autoném robotjarmivek, melyek
kiegészitik a biztonsdgi személyzet mun-
kajat, javitjgk annak hatékonysdgatl, ez
pedig elény6s a megbizd szdmara is.
Ezek az drjaratokat feljesito, intelligens
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robotok munkdjukat 6ndlléan, az 6r be-
avatkozdsa nélkil végzik a szamukra kije-
[6f utvonalon, és az esetleges behatoldst
jelzik a kdzpontnak. Tébb valtozatban ké-
szulhetnek, rendkivdl vdltozatos jardri fel-
adatok végzésére alkalmasak. A robot az
6r szamara idedlis munkaeszkozt jelent,
amely a tavoli szolgdlati helyérdl informd-
ciokat szolgdltat részére, mikdzben le-
hetévé teszi az adott terllet atfogdbb fel-
deritését, valamint csdkkenti a veszélyeket
és kockdzatokat. Az 6r barmely pillanat-
ban atveheti az irdnyitast a robottol és egy
adoft helyre irdnyithatja egy konkrét ese-
mény ellendrzésére.



A robof fejlett navigdcios rendszerrel ren-
delkezik, melynek révén autoném vagy
félautoném maodon (az 6r részbeni tdvira-
nyitdsaval) képes d&rjdratok végzésére.
Kikerlli az atjaban levé akaddlyokat, és a
felderité-rendszerének részét képezd ka-
merdk és szenzorok révén akfivan fel-
ugyeli a kijelOlt tertletet.

A JARORROBOT OLYAN

ERDEKES ES UJ FELADATOKAT

TUD ELLATNI, MINT:

» Orjdratok végzése az 6r minimdlis be-
avatkozdsa mellett,

» 0nall6 és automatikus adatgydjtés,

> vészjelek tovabbitdsa a kdzpontba be-
avatkozds céljabol,

» automatikus kivonulds, téves riaszta-
sok taviranyitassal torténd ellendrzése,

» behatoldsok felderitése és a nyomok
rogzitése nappali kamerdkkal, éjjellato-
és hékamerdval, mikrofonnal,

» panordmaképek készitése.

A JARORROBOT FO ELONYEI:

» 100%-o0s feljesitmény az Uzemeltetés
idején (a robot 1at, hall, dokumental, ri-
aszt),

» flexibilitds: gyors telepités, hordozhato-
sdg, a befanitott Gtvonalak kdénnyen
maodosithafok,

» kommunikadl a telepitett infelligens stati-
kus rendszerekkel,

» konnyen kiszlri azokat a tdrgyakat,
amelyek egyébként be tudndk inditani a
riasztast (felhdk, falevelek, kis allatok
stb.),

» csapatban is mukodik, az egyes robo-
fok egymassal is fudnak kommunikdl-
ni,

» csOkkenti az érzés human kockdzatait.
a személyzet az &rzés-védelmi koz-
pontbdl az esemény helyszinére tudja
kuldeni a robotot képek és adatok rég-
zitésére,

> dontés-elGkészitéshez széles kord in-
formdciot szolgdltat, a diszpécsert ada-
tokkal famogatja,

» noveli a felderités hatékonysdagat és te-
ruleti lefedettségét, tobb négyzetkilomé-
ternyi ferllet ellendrzését teszi lehetd-
Vé,

» veszélyes vagy nehezen atlathato terd-
letekr6l tud rogzithet6 informaciokat
szolgdltatni,

> segitségével a negativ emberi tényezdék
kizarhatok (elalvds, ittas dllapot, figye-
lem lankaddsa stb.)

» képes a masodpercre ponfos adafrégzi-

tésre és -tovdbbitasra (sztere6 valos

kép),

a robot dltal régzitett informdciokhoz

késébbi id6pontokban is hozzd lehet

férni, igy biztositott az események nyo-

mon kdvethet6sége, szlikség esetén

ezek az informdciok bizonyito erejliek

lehetnek,

» nehéz korilmények (éjszaka, fust, kod)
kozott is képes a felderitésre,

» a jarérrobotok alkalmazdsa csokkenti
az infrastrukturdlis és tzemeltetési kolt-
ségeket.
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LEHETOSEGEK:

» logisztikai bazisok kls6, belsé ellendr-
zése,

> gyartelepek, Uzemek kulsd, bels§ el-
len6rzése,

» nagy terlletl gardzsok, telephelyek el-
lendrzése,

) stratégiai és nemzetvédelmi szempont-
bol fontos objektumok,

» repllGterek terlletének, Uzemi épuletei-
nek ellendrzése,

> kikotdk terlletének ellendrzése,

/sc-mAx ANCEE

» haszndlaton kivuli épuletek, telephelyek
feltgyelete,

> kornyezetvédelmi szempontbdl veszé-
lyes terliletek felderitése,

P katasziréfa sujtotta terlletek ellendrzé-
se, sugar- és vegyi felderités.

SENTINEL
JARORROBOT-PROTOTIPUS
A Sentinel jardrrobot-prototipus egyéves
fejlesztés eredménye.
Jarérrobotunk kifejlesztésében, az alkal-
mazdsi terlletek megtaldldsdban kulcs-
szerepe van egyuttmukodd partneriink-
nek, a HoriZone Kft.-nek, mely a hazai
biztonsdgi piac egyik meghatdroz6 sze-
repl6je, és melynek szakmai tapasztalatai
és tandcsai nagyban hozzdjarultak fej-
lesztéslink sikeréhez.
A fejlesztésnél f6 szempont volt, hogy
olyan mobil adatgydjté eszkdzt hozzunk
létre, amely megfelel a kovetkezd kovetel-
ményeknek: képes 6nallo 6rjarat végzésé-
re egy kijelolt utvonalon, kil- és beltéren
egyarant; énalléan, akaddlyokat kikerllve
tud kozlekedni; a jar6rozés sordn észlelt
valtozdsokat érzékeli, képes a valtozasok
rogzitésére és egy kdzponti helyre torténé
tovdbbitdsdra, valtozasok esetén vészjel-
zéseket tud leadni; adott esetben képes
szemeélyek, targyak azonositasara; tavira-
nyitassal is irdnyithato; rossz idéjarasi ko-
rilmenyek kozott is megbizhatoan muko-
dik; szikség esetén kilonféle eszkdzoket
(h6kamera, manipul@torkarra szerelt érzé-
keldk, pl. gazkoncentracié-mérd, radioak-
tiv sugarzasméré stb.) lehet rd felszerel-
ni.
Tervezésénél fontos szempont volf, hogy
viszonylag kis mérete és sulya legyen, va-
lamint gyors kivonuldsra legyen képes.
Négykerék-meghajtasu, terepjaro-képes-
sége megegyezik egy atlagos motorkerék-
paréval.
Rendelkezik GPS navigdcioval és GSM
kommunikdcioval.
Felszerelt éjjel-nappal 1416 sztered kame-
rakkal, ultrahang- és infraérzékeldkkel, ref-
lektorral, mikrofonnal, szirénaval.
Folyamatban van a prototipus termékké
fejlesztése, mely mdr alkalmas lesz az
Uzemszerl, 24/7-es folyamatos jdaréro-
zésre széls@séges iddjarasi viszonyok
mellett is.

Szabé Sdndor

DETEKTOR Plusz 2011/3.
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