
A z SG-MAX Kft.-t 2002-ben alapítot-
tuk. Cégünk küldetése intelligens 

egyedi megoldások fejlesztése az infor-
matika és az automatizálás területén.
Szerzett tapasztalatainkra, fôként a neu-
ronhálók fejlesztésében elért eredménye-
inkre támaszkodva 2009-ben kezdtünk el 
szervizrobotok fejlesztésével foglalkozni.
A piaci lehetôségeket is szem elôtt tartva 
végül a kerekeken guruló, autonóm mobil 
robotok mellett döntöttünk, melyek külön-
féle szállítási, manipulációs, logisztikai 
vagy éppen ôrzô-védô feladatok elvégzé-
sére alkalmasak.
Robotjaink kamerákkal, ultrahangos- és 
infraérzékelôkkel, wifi kapcsolattal, navi-
gációs rendszerrel vannak ellátva, önálló-
an, biztonságosan, akadályokat kikerülve 
tudnak közlekedni, könnyedén betanítha-
tóak új feladatok elvégzésére. Képesek 
mind humán-robot, mind robot-robot inter-
akcióra.

JÁRÔRROBOTOK
A biztonságtechnikai szektornak az új 
eszközök alkalmazása során folyamato-
san új kihívásokkal kell szembenéznie egy 
állandó fejlôdési és alkalmazkodási folya-
matban. Ez a fejlôdési folyamat szoros 
kapcsolatban van az új technológiai vív-
mányok megjelenésével. A rendelkezésre 
álló technikai eszközök és az új technoló-
giai vívmányok lehetôvé teszik a bizton-

ságtechnikai rendszerek hatékonyságá-
nak javítását.
A XXI. század új technológiáinak köszön-
hetôen megjelentek a szervizrobotok, va-
lamint ezek biztonsági alkalmazásai is.
A szervizrobotok egyik legfontosabb alkal-
mazási területe lehet a biztonságtechni-
ka.
A járôrrobotok intelligens felderítô rend-
szerekkel és speciális szenzorokkal fel-
szerelt autonóm robotjármûvek, melyek 
kiegészítik a biztonsági személyzet mun-
káját, javítják annak hatékonyságát, ez 
pedig elônyös a megbízó számára is. 
Ezek az  ôrjáratokat teljesítô, intelligens 

robotok munkájukat önállóan, az ôr be-
avatkozása nélkül végzik a számukra kije-
lölt útvonalon, és az esetleges behatolást 
jelzik a központnak. Több változatban ké-
szülhetnek, rendkívül változatos járôri fel-
adatok végzésére  alkalmasak. A robot az 
ôr számára ideális munkaeszközt jelent, 
amely a távoli szolgálati helyérôl informá-
ciókat szolgáltat részére, miközben le-
hetôvé teszi az adott terület átfogóbb fel-
derítését, valamint csökkenti a veszélyeket 
és kockázatokat. Az ôr bármely pillanat-
ban átveheti az irányítást a robottól és egy 
adott helyre irányíthatja egy konkrét ese-
mény ellenôrzésére.
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Forradalmi újítás az ôrzés-védelemben:Forradalmi újítás az ôrzés-védelemben:
járôrözés autonóm robotjármûvekkel

Az utóbbi hónapokban  két alkalommal is volt szerencsénk találkozni alábbi cik-
künk hôsével a Sentinel járôrrobottal és fejlesztô úttörôivel. Mondhatjuk ezt bátran, 
hiszen a mi szakmánkban a robottechnika megjelenése forradalmi újdonság. Az 
MBVE Konferencián, illetve sümegi Robotshow rendezvényen bepillanthattunk a 
biztonságtechnikai high tech jövôjébe. A technikát Szabó Sándor mutatja be olva-
sóinknak

Járôrrobot a Robotshown
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A robot fejlett navigációs rendszerrel ren-
delkezik, melynek révén autonóm vagy 
félautonóm módon (az ôr részbeni távirá-
nyításával) képes ôrjáratok végzésére. 
Kikerüli az útjában levô akadályokat, és a 
felderítô-rendszerének részét képezô ka-
merák és szenzorok révén aktívan fel-
ügyeli a kijelölt területet.

A JÁRÔRROBOT OLYAN 
ÉRDEKES ÉS ÚJ FELADATOKAT 
TUD ELLÁTNI, MINT:
�  ôrjáratok végzése az ôr minimális be-

avatkozása mellett,
�  önálló és automatikus adatgyûjtés,
�  vészjelek továbbítása a központba be-

avatkozás céljából,
�  automatikus kivonulás, téves riasztá-

sok távirányítással történô ellenôrzése,
�  behatolások felderítése és a nyomok 

rögzítése nappali kamerákkal, éjjellátó- 
és hôkamerával, mikrofonnal,

�  panorámaképek készítése.

A JÁRÔRROBOT FÔ ELÔNYEI:
�  100%-os teljesítmény az üzemeltetés 

idején (a robot lát, hall, dokumentál, ri-
aszt),

�  flexibilitás: gyors telepítés, hordozható-
ság, a betanított útvonalak könnyen 
módosíthatók,

�  kommunikál a telepített intelligens stati-
kus rendszerekkel,

�  könnyen kiszûri azokat a tárgyakat, 
amelyek egyébként be tudnák indítani a 
riasztást (felhôk, falevelek, kis állatok 
stb.),

�  csapatban is mûködik, az egyes robo-
tok egymással is tudnak kommunikál-
ni,

�  csökkenti az ôrzés humán kockázatait.  
a személyzet az ôrzés-védelmi köz-
pontból az esemény helyszínére tudja 
küldeni a robotot képek és adatok rög-
zítésére,

�  döntés-elôkészítéshez széles körû in-
formációt szolgáltat, a diszpécsert ada-
tokkal támogatja,

�  növeli a felderítés hatékonyságát és te-
rületi lefedettségét, több négyzetkilomé-
ternyi terület ellenôrzését teszi lehetô-
vé,

�  veszélyes vagy nehezen átlátható terü-
letekrôl tud rögzíthetô információkat 
szolgáltatni,

�  segítségével a negatív emberi tényezôk 
kizárhatók (elalvás, ittas állapot, figye-
lem lankadása stb.)

�  képes a másodpercre pontos adatrögzí-
tésre és -továbbításra (sztereó valós 
kép),

�  a robot által rögzített információkhoz 
késôbbi idôpontokban is hozzá lehet 
férni, így biztosított az események nyo-
mon követhetôsége, szükség esetén 
ezek az információk bizonyító erejûek 
lehetnek,

�  nehéz körülmények (éjszaka, füst, köd) 
között is képes a felderítésre,

�  a járôrrobotok alkalmazása csökkenti 
az infrastrukturális és üzemeltetési költ-
ségeket.

FÔ ALKALMAZÁSI 
LEHETÔSÉGEK:
�  logisztikai bázisok külsô, belsô ellenôr-

zése,
�  gyártelepek, üzemek külsô, belsô el-

lenôrzése,
�  nagy területû garázsok, telephelyek el-

lenôrzése,
�  stratégiai és nemzetvédelmi szempont-

ból fontos objektumok,
�  repülôterek területének, üzemi épületei-

nek ellenôrzése,
�  kikötôk területének ellenôrzése,

�  használaton kívüli épületek, telephelyek 
felügyelete,

�  környezetvédelmi szempontból veszé-
lyes területek felderítése,

�  katasztrófa sújtotta területek ellenôrzé-
se, sugár- és vegyi felderítés.

SENTINEL 
JÁRÔRROBOT-PROTOTÍPUS
A Sentinel járôrrobot-prototípus egyéves 
fejlesztés eredménye.
Járôrrobotunk kifejlesztésében, az alkal-
mazási területek megtalálásában kulcs-
szerepe van együttmûködô partnerünk-
nek, a HoriZone Kft.-nek, mely a hazai 
biztonsági piac egyik meghatározó sze-
replôje, és melynek szakmai tapasztalatai 
és tanácsai nagyban hozzájárultak fej-
lesztésünk sikeréhez.
A fejlesztésnél fô szempont volt, hogy 
olyan mobil adatgyûjtô eszközt hozzunk 
létre, amely megfelel a következô követel-
ményeknek: képes önálló ôrjárat végzésé-
re egy kijelölt útvonalon, kül- és beltéren 
egyaránt; önállóan, akadályokat kikerülve 
tud közlekedni; a járôrözés során észlelt 
változásokat érzékeli, képes a változások 
rögzítésére és egy központi helyre történô 
továbbítására, változások esetén vészjel-
zéseket tud leadni; adott esetben képes 
személyek, tárgyak azonosítására; távirá-
nyítással is irányítható; rossz idôjárási kö-
rülmények között is megbízhatóan mû kö-
dik; szükség esetén különféle eszközöket 
(hôkamera, manipulátorkarra szerelt érzé-
kelôk, pl. gázkoncentráció-mérô, radioak-
tív sugárzásmérô stb.) lehet rá felszerel-
ni.
Tervezésénél fontos szempont volt, hogy 
viszonylag kis mérete és súlya legyen, va-
lamint gyors kivonulásra legyen képes.
Négykerék-meghajtású, terepjáró-képes-
sége megegyezik egy átlagos motorkerék-
páréval.
Rendelkezik GPS navigációval és GSM 
kommunikációval.
Felszerelt éjjel-nappal látó sztereó kame-
rákkal, ultrahang- és infraérzékelôkkel, ref-
lektorral, mikrofonnal, szirénával.
Folyamatban van a prototípus termékké 
fejlesztése, mely már alkalmas lesz az 
üzemszerû, 24/7-es folyamatos járôrö-
zésre szélsôséges idôjárási viszonyok 
mellett is.

Szabó Sándor
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